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Legutobbi cikkemben a digitalis és analog képfelbontas kozos alapokra visszavezetésével,
a TV sorokban, illetve pixelekben kifejezett értékek oda-vissza atszamitasaval
foglalkoztam. Ezeket az objektiv méroszamokat most mar kivaloan alkalmazhatjuk
kiilonb6zo, akar hibrid rendszerek osszehasonlitasara is. A gyakorlatban azonban nem
meéroabrakon ,,koszoriiljiik” rendszereinket, hanem valosagos, térbeli, legtobbszor
nehezen szamszerviisitheto elvarasokat, mint példaul a felismerhetoség vagy
leolvashatosag, igyeksziink kielégiteni. Ezek az elvarasok nyilvanvaloan visszahatnak

a rendszer felbontasara. Ennek a mértékét és a kalkulacio modjat tekintjiik at

a kovetkezokben.

A FELISMERHETOSEG
SZAMSZERUSITESE
Kiinduldsképpen kijelenthetjik, hogy egy
adott kiterjedésu latomezdre vetitve az egy
pixelre es@ szakaszndl kisebb részletet a
képen biztosan nem tudunk megkulénbéz-
tetni. (Példdnak okdért, ha a latomezdnk
szélessége példaul 7,2 m, a kameramdtrix
meg 720x576 pixeles, akkor ez azt jelenti,
hogy 7.2 m/720 = 0,01 m = 1 cm alatfi
részletek elvesznek szamunkra.)

Hogy mégis hdny pixel/cm mellett valik
egy idegen arc felismerhetévé, ahhoz
megfeleld képlet hianydban elfogadott for-
rdsokbdl szarmazé kalkuldlt vagy tapasz-
talati értékekre van szikségunk. Irodalmi
adatok alapjén egy ismeretlen arc azono-
sitdsdhoz vagy rendszdm leolvasdsdhoz
az 1. tdbldzat szerinti relativ felbontésok-
ra van szikség.

A forrdsok eredete miatt a hossz angol-
szGsz mértékegységben, footban (30,48
cm) van definidlva, ezért megadtam a
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méterre dtszamitott értékeket is. A felisme-
rési limit egyardnt megadhaté pixelben
vagy TV sorban (TVL), csak az a lényeg,
hogy a felbontdst is ugyanabban a di-
menzidban értelmezziik. A harmadik sor-
ban Iathatunk TVL-ben megadott értéket,
amely elsGre kicsit kevésnek flinhet, de
ne felejtstik el, hogy a TVL-ben értelme-
zett felbontds is kisebb értéket ad a soros
pixelszamndl.

A SZAMITAS MENETE

A hagyomdnyos tervezési gyakorlat sze-
rint a 1atémez6é mérete a szdmitds egyik
kiinduldsi adata, kiterjedését a tervezd
a realitds korldtain beldl, de szabadon
valaszija.

Ha azonban a kamera ldtdmezejében a
felismerhetGséget fenn akarom tartani, ak-
kor a Iatémez4 kiterjedését legfeljebb any-
nyi hosszegységre (foot, m) ndévelhetem,
ahdnyszor a kamera felbontdsa nagyobb
a felismerési limitnél.

Rendszdmleolvasds

SentryScope 20-40 pixel/ft

66-131 pixel/m

40-80 pixel/ft
131-262 pixel/m

1Qinvision 30-50 pixel/ft

98-164 pixel/m

50-60 pixel/ft
164-197 pixel/m

16 TVL/ft
52 TVL/m
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20 pixel/ft 66 pixel/m
Altaldnos megfigyelés

40 pixel/ft 131 pixel/m

Torvényszéki bizonyiték Nagy

80 pixel/ft 262 pixel/m

Felbontds
= Korldtozott Iatomezd
vizszintes mérete

Vizszintes felbontds
Felismerési limit

A vizszintes felbontdsndl maradva, ha egy
kamera 320 TVL felbont@su, a felismerési
limit pedig 52 TVL/m, akkor a latémez6
megengedett maximdlis vizszintes Kkiter-
jedése:

320

—— = 6,15 méter
52

A mésik Kiinduldsi adat a Kkorlatozott
IGtémezd sikjanak a kameratdl mért tavol-
sdga, a ,Targytavolsdg” — ahol az esemé-
nyek zajlanak —, ahovd a felismerni kivant
személyeket varjuk.

Az 1. dbrdn egy dltalanos elhelyezést
lefelé néz6 kamera latomezejét Iathatjuk
felsG és oldals6 nézetben. A fehérrel jeldlt
rész a geometriai adottsdgok miatt kival
esik a kamera lat6terén, a zolddel jeldlt a
felismerési tartomany, mig a kékkel szine-
zett a lGtémezd felismerési tartomdnyon
tllnyalo része. A felismerési tartomanyt
JKorlafozott [atomezd” zarja le, azaz a
z6ld mezdben mozgd személyek bdrhol
felismerheték. A korldtozott 1atomezé sik-
janak a kameratél vett tavolsaga adja a
tovabbi szdmitdsokhoz szikséges ,Targy-
tdvolsagot”.

Legtébb esetben a kamerdt nem az ég alja-
ra, hanem valamilyen kritikus objektumra
— példaul kapu, keritésszakasz, kozleke-
dési Utvonal — iranyitjuk, amely egyuttal
hatdrolja is a kamera latoterét. Ha ennek
a hatdrold objektumnak a sikjara irjuk elé
a felismerési kritériumot, akkor a felismer-
het@ség a kamera dltal belathato teriileten
maradéktalanul érvényesil.



A korlatozott 1Gtomez6 mérete tehat csak
a kamera vizszintes/fligg6leges felbon-
tasatol és a felismerési limittél fugg, ezt

Latémezd
alsé hatdr

Feliilnézet

Kamera formdtuma

Kamera Be nem lathaté teriilet
Oldalnézet
Szerelési
magassdg

irjuk be szokasos formuldnkba az eddig
szabadon valaszthatd 1atomez6 helyett,
majd a targytdvolsdg és a szenzorméret

LGtémezd
felsd hatdr

Felbontds korldtozott
ldtémez6

"

Szenzor mérete

6,4 mm | 88 mm

12,8 mm

szaktanulmany SREEEEEE

ismeretében kiszamoljuk az optika szlk-
séges fokusztavolsagat:

Fokusz- Aoyt g Szenzor-
, ; Tdrgytdvol m

tavolsdg = W X méret
(mm) orldtolt Iatomez6 (m) (mm)

Példankndl maradva, ha az elébbi 1/3"
kamerdnk 10 m tdvolsdagra esik a megfi-
gyelt objektumtdl, akkor az optika fokusz-
tavolsaga:

10 X 4,9 mm = 7,96 mm
6,15

Az eredményul kapott érték jo kozelitéssel
helyettesithetd a szabvdnyos 8 mm-rel.
Ez a kamera tehdt 8 mm gyujtétavolsagu
optikdval felszerelve 10 m tdvolsdgon
belll eleget tesz a felismerhetdségi krité-
riumoknak. Ugyanez a szdmitds menete,
ha a felbontds, illetve a korldat pixelekben
van adva, csak arra kell vigydzzunk,
hogy mindketté mértékegysége ugyanaz
legyen! Végezetll a kameravalaszték szen-
zorainak szélességi méreteit a 2. tdbldzat
tartalmazza.
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